
AH-EMC 
контроллеры движения  

Delta Electronics  



AH-EMC – интегрированный комплекс управления 

движением и исполнительными устройствами 

Бесплатная среда разработки 

Автоматизированный обмен 
данными с периферийными 

устройствами 

Управление приводами и 
опрос удалённых модулей 

ввода-вывода 

Готовые функциональные 
блоки управления движением 

Расширение модулями 

ST 

LD 

CFC 

SFC 



Ethernet 

10/100 Mbps 

MODBUS TCP & EtherNet/IP 

Автоматизированный обмен 

данными 

EtherCAT 

100 Mbps 

До 32 осей 

До 128 узлов 

Micro SD card 

Резервная копия 
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Встроенные I/O 

RS-485 

мини USB 

Программирование 

AH-EMC – интегрированное ЦПУ 

Программирование 

Архивирование 



Основные спецификации ЦПУ 

AH08EMC-5A  

AH10EMC-5A  

AH20EMC-5A  

Специфик. 

Встроенные 
I/O 

Объём программы 
256 кшагов 

Макс. I/O： 
DI 338 /DO 324 
(без RTU DI/O) 

USB / RS-485 / 
Modbus / EtherNet/IP 

Micro 
SD Card 

18DI / 4DO 

Счётчики 1 МГц 
3 шт.    

 Счётчики 200 кГц 
3 шт.      

Тачпроуб 
Захват/Сравнение 

EtherCAT 
8 осей: 0.5 мс 
16 осей: 1 мс 
32 осей: 2 мс 

До 128 узлов 

Шасси: 
3/5/7 слотов 

4 прерывания 
по времени 

8 прерываний по 
входам 

PLCOpen 
V2.0 

E-CAM 
Интерполяция 

Внешний задатчик 
электронная 

редукция 



Удобный конфигуратор аппаратной части 

Drag & drop 



Удобный сетевой конфигуратор 

HWCONFIG – автоматический обмен данными 



SFC 

LD 

CFC 

ST 

ISPSoft – 4 языка программирования 

Проект 
ST 

LD 

CFC 

SFC 



ISPSoft – среда программирования 

Менеджер 

задач 

Деление проекта на 
модули (POU) 

Пользовательские 
функциональные 

блоки 

Объявление 
глобальных и 

локальных 
переменных 

Пользовательские типы 
данных (Структуры) 

Параметры осей 

Траектория 

Настройка кулачка 

Мониторинг и 
он-лайн правка 

Библиотека  

инструкций (API) 



ISPSoft – конфигурация осей 

• Удобная табличная форма 

• Не требуется заполнять специальные регистры SR/SM 

• Поддерживаются физические и виртуальные оси 

Мастер настройки параметров осей 



• Можно быстро протестировать движение осей 

• Поддерживаются все основные режимы движения: 

• JOG 

• Выход в ноль (Homing) 

• Относительное и абсолютное перемещение 

• Режим скорости 

Управление двигателями прямо из ISPSoft 

ISPSoft – конфигурация осей 



• Построение траектории по 

каждой оси 

• Можно использовать 3D режим 

Построение траектории движения 

Возможности 



Соответствие стандарту PLCOpen V2.0 

Декларация о соответствии 

Recourse: http://www.plcopen.org/pages/tc2_motion_control/compliance_statement_of_mc_suppliers/index.htm 
  

http://www.plcopen.org/pages/tc2_motion_control/compliance_statement_of_mc_suppliers/index.htm
http://www.plcopen.org/pages/tc2_motion_control/compliance_statement_of_mc_suppliers/index.htm


Соответствие стандарту PLCOpen V2.0 

Контроль состояния осей 

• Контроль одиночных осей 

• Управление группами осей 

9

Стандартные ФБ для 
управления движением 



Соответствие стандарту PLCOpen V2.0 

Буферный режим 

• Буферный режим позволяет закончить 
первое движение при запуске второго  

• Поддерживается 6 вариантов 
буферного режима 

Отмена 

Буфер 

Скорость 
1-й 

позиции 

Скорость 
2-й 

позиции 

Выбор 
меньшей 
скорости 

Выбор 
большей 
скорости 

E: Тригер 2-й позиции 

P: Заданная 1- я позиция 

E 

E 

E 

E 

E 

E 

E 

E 

E 

E 



Спецификация  

• Макс. количество таблиц E-CAM: 32  

• Макс. количество точек в таблице: 2048 

• Поддерживается 5 типов профиля 

• В редакторе можно посмотреть графики 
Позиции/Скорости/Ускорения E-CAM 

• Экспорт/Импорт профиля в CSV файл 

Функция электронного кулачка E-CAM 



• Смена профиля E-cam «на лету» 

• Изменение отдельных точек 

• Автоматическое построение профиля после смены 
ключевых точек 
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Изменение точки в профиле 

Выбор другого профиля 
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Таблица No. 1 

Таблица No. 2 

Функция электронного кулачка E-CAM 



Группировка осей 

• 4 функциональных блока для управления 
группой осей: 

• GroupAbsLinear:  до 6-ти осей 

• GroupRelLinear:  до 6-ти осей 

• GroupAbsCirclar:  до 3-х осей 

• GroupRelCirclar:  до 3-х осей 

• Макс. количество групп: 32 

• Мин. количество осей в группе: 2  

3-х осевая 

интерполяция 

Круговая 

интерполяция 

Линейная 

интерполяция 

Функция межосевой интерполяции 



Функция перехода с одной траектории на другую 
без остановки движения (transition mode) 

Non-Zero Velocity  

скорость оси A1 

скорость оси A0 

Траектория не проходит 
вершину угла Скорость комбинируется 

из ускорения 
предыдущей команды и 
замедления следующей 

Поддерживается 2 варианта: 

• проход углов без 
остановки 

• переход с одной 
траектории на другую 
без остановки 

Функция look ahead 



Промышленные сети 

Информационный 

уровень 

Полевой 

уровень 

A2-M 
RTU MH300 A2-E 

AH-EMC 

C2000 

PC 

DOP100 

    

DVS 



Состав системы 

Модуль 
питания 

AHPS05-5A 
AHPS15-5A 

ЦПУ 

AH08EMC-5A 
AH10EMC-5A 
AH20EMC-5A 

Шасси 
Среда 

программирования 
ISPSoft 3 

Разъём I/O 

UB-10-IO22C  
UC-ET010-13B  

Модули I/O 

Цифровые входы-выходы 
Аналоговые входы-выходы 

Коммуникационные модули 

Ethernet Ведомые устройства 

USB 

RS485 

DVS 

AHBP03M2-5A 
AHBP05M2-5A 
AHBP07M2-5A 

EtherCAT 

CMC-EC01 
RTU module (UC-EMC003-02A) 

ASDA-A2-E 
EtherCAT cable (UC-EMCxxx-02A) 



Дискретные и коммуникационные модули 

Категория Дискретные входы/выходы Коммуникационные 
модули Точки 16 32 64 

Входы 
DI module 

AH16AM10N-5A 
AH16AM30N-5A(VAC) 

DI module 
AH32AM10N-5A 
AH32AM10N-5B 
AH32AM10N-5C 

DI module 
AH64AM10N-5C 

AH10SCM-5A 
AH10COPM-5A 
AH10DNET-5A 
AH10EM-5A 

AH10PFBM-5A 
AH10PFBS-5A 
AH15SCM-5A 

 

Выходы 

DO module (Transistor) 
AH16AN01T-5A 

AH16AN01P-5A (PNP) 

DO module (Transistor) 
AH32AN02T-5A 
AH32AN02T-5B 
AH32AN02T-5C 

AH32AN02P-5A (PNP) 
AH32AN02P-5B (PNP)  
AH32AN02P-5C (PNP) 

DO module (Transistor) 
AH64AN02T-5C 

AH64AN02P-5C (PNP) 
DO module (Relay) 

AH16AN01R-5A 

DO module (VAC) 
AH16AN01S-5A 

Входы/Выходы 

DIO module 
AH16AP11T-5A 
AH16AP11R-5A 

AH16AP11P-5A (PNP) 

--- ---  



Категория Аналоговые модули 
Модули 

высокоскоростных 
счётчиков 

Каналы 4 6 8 2  4 

Входы 

AI module 
AH04AD-5A 

--- 

AI module 
AH08AD-5A 
AH08AD-5B 
AH08AD-5C 

AH02HC-5A AH04HC-5A 

Temperature module 
AH04PT-5A 
AH04TC-5A 

--- 
Temperature module 

AH08PTG-5A 
AH08TC-5A 

Выходы 
AO module 
AH04DA-5A 

--- 

AO module 
AH08DA-5A 
AH08DA-5B 
AH08DA-5C 

Входы/Выходы --- 
AIO module 
AH06XA-5A 

--- 

Аналоговые и импульсные модули 

Также, поддерживаются импульсные модули управления движением: 
AH05PM-5A, AH10PM-5A, AH15PM-5A  



Устройства EtherCAT Delta Electronics 

Категория RTU Сервопривод ПЧ 

Каналы 
Базовая 
станция 

1 4 16 -- -- 

Входы R1-EC5500D0 --- 
AI module 

R1-EC8124D0 

DI module 
R1-EC6002D0 (100us) 
R1-EC6022D0 (2ms) 

--- --- 

Выходы --- --- 
AO module 

R1-EC9144D0 
DO module (NPN) 

R1-EC7062D0 
--- --- 

Входы/Выходы --- 
Motion module 
R1-EC5621D0 

--- ---  --- --- 

Привода --- --- --- --- ASD-A2XXXX-E 
C2000 

CMC-EC01 



Спасибо за внимание! 

www.deltronics.ru 


